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Moto del pendolo
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Teorema: la soluzione generale di un’equazione differenziale è una combinazione lineare di soluzioni particolari linearmente indipendenti.
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Moltiplicando tutto per l si ottengono posizione, velocità e accelerazione istantanee
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Casi particolari:
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Il pendolo è fermo in x=0 e non ha accelerazione, dunque rimarrà fermo.





� INCORPORA Equation.2  ���





Il corpo oscilla a partire dal suo punto più basso a causa della sua velocità iniziale. Il corpo ha un’accelerazione.
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